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MeBbereich 1 "\'lérsorgdh;s'ébiﬁnuﬁé ) Ausgang
Ultraschall
DN i ~!<
g 12 bis 24 VDC va
30 bis 70 mm 80 mA {4 bis 20 mA

ULTRASCHALL-ABSTANDSENSOR

' E4DA

Ultraschall-Abstandsensor mit
einem feinen Ultraschallstrahl von
nur 5 mm Durchmesser und einer
Schwingfrequenz von 1 MHz.

B Innerhalb des MeBbereichs von 30 bis 70 mm

steht wahlweise ein 3-stufiger Diskriminator-Aus-
gang (HIGH, PASS, LOW) und ein Linearausgang
(4 bis 20 mA) zur Verfligung. Ein Alarmausgang
kann bei LOW-Unterschreitung (< 30 mm)
warnen.

M Schnelle Ansprechzeit von nur 2 ms.
B Unabhangig von der Oberflachenfarbe kénnen

sehr kleine Objekte von 1 mm Durchmesser, bei
einem MeBabstand von 50 mm, erkannt werden.

B Der Abstandsensor hat eine hohe Aufiésung und

Wiederholgenauigkeit von 0,2 mm.

B Potentialfreier Signaleingang fiir einen

Synchronisations-Sensor.

Bestellhinweise
Geriét Typ
Sensor (mit 2 m Kabel) E4DA-LS7
Verstérker- und Auswerteeinheit E4DA-WLI1C
Verléngerungskabel (5 m) £49-DD5

Anwendungsbeispiel

E4DA-WLIC

Synchronisations-Sensor
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Technische Daten

E4DA

anderungen

Type E4DA-LS7 (Sensor) l E4DA-WLIC (Verstirker)
Versargungspannung 12 bis 24 VDC *10%, Restwelligkeit: +10% max. (p-p)

Stromaufnahme 200 mA max.

Mefibereich 30 bis 70 mm

kleinstes erfabares Objekt Durchmesser 1 mm (MeBabstand 50 mm, ohne Hintergrundobjekt)

Aufldsung 0,2 mm

Linearitit max. *1% Uber den gesamten MeBbereich

Hysterese 1 bis 3% des angegebenen MeBbereichs (70 mm) o
Reflektionswinkel max. £3°

EinfluB durch Temperatur- max. *4% Uber den gesamten MeBbereich bei Temperaturen zwischen —10° bis 55°C, bezogen

auf den Ausgangswert bei 25°C

EinfluB durch Spannungs-
dnderungen

max. * 2% Uber den gesamten MeBbereich, bei + 10% Anderung der Nenn-Versorgungs-
spannung

Linearausgang

4 bis 20 mA (Ausgangswiderstand: max. 300 )

Ausgang | Diskriminator-Ausgang

Optokoppler-Ausgénge, 3 Schaltpunkte HIGH, PASS, LOW,
max. 30 VDC, 80 mA, max. Restspannung 1 V

Alarmausgang

Optokoppler-Ausgang, max. 30 VDC, 80 mA, max. Restspannung 1V

Ansprechzeit

2ms

EiN 0 bis 1V, min. 1 mA
Synchronisations- AUS offene Anschlilsse oder 4 bis 24 V, max. 15 mA
eingang -
Ansprechzeit| max. 1 ms
Schutzart IEC IP66 iP30
ute NEMA 2 —
qugebungstemperatur Betrieb: —10° bis +55°C (ohne Eisansatz)

Schaltbild der Eingangs-/Ausgangsbeschaltung

12 bis 24 VRC (L

Synchronisa- (
tionseingang

Hauptstromkreis
des E4DA
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Diskriminator-Ausgang

Beispiel fiir die Einstellung des "LOW':Ausgang auf 40 mm und des ""HIGH *Ausgang auf 60 mm

Die zwei Skalen-Potentiometer gestatten die individuelle Einstellung der drei Stufen d

stellung verlduft der Linear-Ausgangsstrom proportional zum Abstand des MeBobjekts.

es Diskriminator-Ausgang. Unabhéingig von dieser Ein-
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* Der Arbeitsbereich ist abhangig von der Montagerichtung des Sensors.
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Winkelabweichung zur Schallkeulenachse
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Einflug bei Temperaturdnderungen
E4DA-LS7 und -WL1C gleiche Temperatur

F

- I

g 3

[

0

? 2

=

g \\ : _

[+ ~

g \'\§ X = 30 mm

g0 =

2 \

3 _, M

E

= ™~

2 X = 70 mm

s -2

s

o

2

] [

g 3 —

o i

: NN

S L .
=20 —10 Q 10 2025 30 4c 50 55 60

1a (°C)

ANMERKUNG: Die Abweichung des Linearausgangs bei Temperaturdnderung ist abhingig vom MeBabstand
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Haltefunktion "HOLD”

C{N

Die Stabilitat des Linear-Ausgangssignals ist abhingig vom Funktionsbeispiel
Reflexionsverhalten der zu erfassenden Oberfliche; die rauh, kérnig

oder geneigt sein kann. Durch einschalten der Haltefunktion

"HOLD” kann das Erkennungssignal stabilisiert und ein eventuelles

pulsieren verhindert werden.

Die Haltefunktion "HOLD” kann durch einen Schiebeschalter im

E4DA-WILC (Verstarker) eingestellt werden.

—

nicht erfabar nicht erfaBbar

v

N

Keine Haltefunktion. Die tatsdchlich gemesse-

0 .
ms s EXT nen Werte werden direkt ausgegeben.

Der vom Sensor erfaBite Wert wird 40 ms lang
gehalten. Tritt im Verlauf der Haltezeit wieder
ein stabiler Zustand ein, wird die Haltefunktion
automatisch abgestellt und der neue Wert aus-
gegeben.

Ohne Haltefunktion
Linearausgang

(mA)

21,6 bis 26

20~

Wahrend der Synchronisations-Eingang
gesetzt ist (AnschiuB 1 und 2 sind kurz-
geschlossen), halt der Sensor den zuletzt
stabil gemessenen Wert des Linearausgang.
Stellt sich jedoch wéhrend der Haltezeit ein
neuer stabiler Zustand ein, wird die Haltefunk-
tion automatisch abgebrochen und der neue
Wert ausgegeben.
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Haltezeit 40 ms
Linearausgang
(mA)

216 bis 26
Anmerkung: 20

Diskriminator- und Alarmausgang schalten, entsprechend ihrer
eingestellten GroBe, in Abhangigkeit vom Wert des Linearausgang.
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Haltefunktion "HOLD EXT”
Linearausgang
(mA)

20

Timer-Funktion

Bewegt sich das zu erkennende Objekt mit hoher Geschwindigkeit, so kdnnte das Ausgangssignal zu kurz sein, daB ein nachgeschaltetes
Steuergerdt es nicht erfassen kann. In solchen Féllen kann durch die Timer-Funktion nur die Impulsdauer des "PASS :Ausgang um 40 ms
veriéngert werden (Abschaltverzégerung). Gleichzeitig sind der "HIGH" und "LOW"Ausgang blockiert.

MODE

NORM TIMER

ohne "TIMER*Funktion

ohne Timer-Funktion

ON

mit Timer-Funktion MODE

NORM TIMER

Abschalilverzdgerung 40 ms
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Gerate-Beschreibung

KurzschluBbriicke
Synchronisationseinaang
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SOURCE LINEAR
LED-Anzeige bei stabilem 121024VDC 41020mA
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Ausgangssignal LED-Anzeiger " 5 3 \ 5

— LOW- (i Petentiometer fiir
LED-Anzeige bei stabitlem = LOW | PASS I HIGH — "LOW" und "HIGH “Ausgang
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ULTRASONIC SENSOR
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fir TIMER-Funktion

Umschalter
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Sensor-Anschiufistecker

E4DA-LS7
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Abmessungen

E4DA-LS7 (Sensor) y
Gewicht; ca. 130 g

] 381
2
3.2 8
18 o 3 Befestigungsitcher
169 407333

1
r.
11.2

=
} ——_EE; T n = 35 %ﬁz—ﬁ
© @T;z 40 a3

2£1.2 ﬁQ L " T

Otfestes, abgeschirmtes Vinylkabel
AuBiendurchmesser 6 mm, Lange 2 m
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E4DA-WLI1C (Verstarker)
Gewicht: ca. 230 g
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Oliestes, abgeschirmtes Vinylkabel
AuBendurchmesser 6 mm, Lange 5 m
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Montagehinweise

Inbetriebnahme

Es wird empfohlen, den Sensor ca. 10 Minuten vor Beginn der
Messung einzuschalten, damit die Betriebstemperatur erreicht wird
und sich der Linearausgang stabilisiert hat. Ohne Anschiu des
Synchroneingangs kann es vorkommen, daB die Ausginge blockiert
werden.

Umgebungsbedingungen

Um einen zuverlassigen Betrieb und eine lange Lebensdauer des
Sensors zu gewdhrleisten, verwenden Sie das Gerat nur unter den
in den technischen Daten vorgeschriebenen Umgebungsbedingun-
gen.

Da der E4DA Luft als Ubertragungsmedium verwendet, setzen Sie
den Sensor nicht an Orten ein, an denen Luftstrdmungen oder
starke Temperaturschwankungen aufireten konnen. Luftturbutenzen
verursachen eine mangelhafte Funktion. Der Sensor ist fiir den
Betrieb bei Unter- oder Uberdruck nicht verwendbar.

SchutzmaBnahmen

Der Sensor ist nach IEC-Schutzart IP 66 gegen das Eindringen von
Staub und Wasser geschiitzt. Sie sollten den Sensor trotzdem nicht
standigen Wasserspritzern aussetzen.

Es muB darauf geachtet werden, daB die Sensor-Oberflache
(Oszillator) frei von fliissigen und festen Ablagerungen bleibt, da
sonst die Leistung des Sensors beeintréchtigt werden kdnnte.

Entfernen Sie Staub, Wasser oder andere Verschmutzungen von
der Sensor-Oberfldche nur mit Hilfe eines schwachen Luftstrahls,
eines Wattetupfers oder anderer weicher Materialien. Vermeiden Sie
statische Aufladung, mechanische Belastung und Kratzer auf der
Wandleroberflache.

Die Benutzung eines EMW-Empfangsgerétes in der Néhe des
E4DA-Systems kann Fehtfunktionen verursachen.

Um MeBstérungen zu vermeiden, sollte der Sensor nicht in der
Nihe von starken elektrischen Feldern montiert werden. Das E4DA-
Systemkabel sollte moglichst getrennt von anderen Zuleitungen
verlegt werden, da auftretende induktionen zu Funktionsstérungen
oder Schaden am Sensor flthren kénnen.

EinfluB von rauhen Oberflachen

Eine rauhe Objektoberfldche flihrt zu unterschiedlichen MeBwerten.
Verwenden Sie daher fiir die Anwendungsfélie die Haltefunktion
"Hold”, um stabilere Ausgénge zu erhalten. Einige pulverfdrmige
Oberflachen sowie grobfaserige, schallddmmende Materialien, wie
z.B. Schaumgummi, Watte oder Textilien, lassen sich nur schwer
oder (berhaupt nicht erfassen.
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OMRON Et ECTRONICS GmbH
Obeyrather Stralle 6

D - 4000 Dissedorf 30

Tel. 0211 - €502.0

Telex 8 58! 860

Fax 0211 - 6502-107

OMRON ELECTRONICS AG
Gewerhestrafie 7

CH - 8330 Cham

Tel 042 - 41 64 41

Teshex 862 118 FSSCH

Far 042 - 41 64 45

OMRON ELECTRONICS Ges.m.b.H.

Camilio-Sitte- Gasse 6 - 8
A - 1152 Wien

Tel. 222 - 92 76 06-0
Telex 134 230

fFax 222 - 92 76 067

Technische Anderungen vorbehalten
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