INKREMENTAL-DREHGEBER

E6B2

Drehimpulsgeber E6B2

B Betriebsspannung 5 bis 24 VDC
(Modell mit offenem Kollektor)

B Auflésung bis 2000 Impulse pro Umdrehung
im 40 mm-Gehé&use

B 0-Punkt-Indikator auf dem Gehéause

B Kurzschluf3fest und verpolungssicher

Bestellhinweise

Betriebsspannung Ausgang Auflésung Modell
5 bis 24 VDC NPN mit offenem Kollektor 10, 20, 30, 40, 50, 60, 100, 200, 300, 360, 400, E6B2-CWZ6C
5 bis 12 VDC Spannungsausgang (NPN) 500, 600, 1000, 1200, 1500, 1800, 2000 E6B2-CWZ3E
5VDC Antivalent (Line Driver) E6B2-CWZ1X
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echnische Daten

Typ E6B2-CWZ6C E6B2-CWZ3E E6B2-CWZ1X
Spannungsversorgung 5 bis 24 VDC -5/+15% 5 bis 12 VDC -5/+10% 5VDC 5%
Stromaufnahme 80 mA max. 100 mA max. 160 mA max.
Ausgangsphasen A, B, und Z (reversibel) AAB,B,ZZ
Auflésung 10, 20, 30, 40, 50, 60, 100, 200, 300, 360, 400, 500, 600, 1,000, 1,200, 1,500, 1,800, 2,000 P/U
Ausgangsmethode NPN mit offenem Kollektor Spannungsausgang (NPN) Antivalent (Line Driver)
Ausgange 30 VDC max. Widerstand: 2 kQ AM26LS31

35 mA max. 20 mA max. High: =20 mA
Low: 20 mA
Restspannung 0,4 V max. (bei 35 mA Last) 0,4 V max. (bei 20 mA Last) 0,5V max.

Phasendifferenz am Ausgang

90° +45° zwischen Ausggang A und B

Ausgangs-, Anstiegs- und

1 ps max. (Kabel max. 0,5 m)

Abfallzeit
Max. Abtastfrequenz 100 kHz
Anlaufmoment 10 g-cm max.

Tragheitsmoment

10 g-cm?2 max.; 3 g-cm2 max. bei 600 P/R max.

Belastung der Welle Radial: 3 kg
Axial: 2 kg
Max. Drehzahl 6000 U/Min.

Isolationswiderstand

1000 MQ min. (bei 500 VDC), zwischen stromfiihrenden Teilen und Gehause

Lagerung: —25°C bis 80°C (ohne Vereisung)

Prufspannung 500 VAC, 50/60 Hz fir 1 Minute zwischen stromfiihrenden Teilen und Gehause

Vibration Mechanische Bestandigkeit: 10 bis 500 Hz, 15 G oder 2 mm doppelte Amplitude,
je 2 Stunden in X-,, Y- und Z-Richtung

Schock Mechanische Bestandigkeit: 100 G, je 3 mal in X-, Y- und Z-Richtung

Umgebungstemperatur Betrieb: —10°C bis 70°C (ohne Vereisung)

Feuchtigkeit

35 bis 85% rel. Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensierung)

Schutzart

IP50

Gewicht

ca. 100 g (mit 0,5 m Kabel)

Betrieb

Ausgangsdiagramme

E6B2-CWZ6C

5 bis 12 VDC (allowable

|
Schwarz, weil3,
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| ‘ 30 VDC max. | Blau

(Phases A, B, and Z)

ov

5 VDC+5%

|
orange

|
Schwarz, weilR,

AM26LS31 or
equivalent

T Schwarz, weil3,

orange

(with red stripes)
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E6B2-CWZ3E
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Mehrere Zahler angeschlossen an einen Drehgeber (mit Spannungsausgang)

Benitzen Sie folgende Formel um die Anzahl Z&hler, die an einen +E
E6B2-Drehgeber angeschlossen werden kdnnen, zu ermitteln: %
R2

R1 (E-V) v

VxR2 ;
oV

E: Betriebsspannung am Drehgeber I

Anzahl Zahler (N) =

V:  Min. Eingangsspannung des Zahlers Lo

R1: Eingangswiderstand des Zahlers - L

R2: 2kQ Drehgeber Ausgang A R1
Zéahler Zahler

N Connectable /

number: N
0-Punkt-Indikation Origin of phase 2
Es ist einfach die Z-Phase auf den 0-Punkt der Maschine auszurichten. " 0-PUNKt —are
In der Skizze sehen Sie die Beziehung zwischen 0-Punkt und Z-Phase. 120% 120% Cutface b
Richten Sie die angefraste Flache wie in der Skizze gezeigt auf den siacetdle
0-Punkt aus. ~ N
30+0.2 dia.
E6B2
15 5 39
Origin of phase Z M3, Tiefe: 7 mm 10
120% 120% 6?0 o012 dia. ®
40 dia. 7*;*%7— “-— 1
1
20%021 dia. 4{
30+0.2 dia. 7.5

Abgeschirmtes PVC-Kabel
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Kupplung
E69-C06B (Included) E69-C68B E69-C610B
24.8
22 6.8 6.8 Four, 4 hexagon
55 (11) 55 Four, 3 hexagon : : Four, 4 hexagon socket hebei set-
(16.4) socket hebei set- 35 35  screws 36 3.6 screws
2.8 2.8 , screws
OH}—6H8 dia. 15 dia. 6H8 dia. — L 8H8 dia. 19 dia. 6H8 dia. — L 10H8 dia. 22 dia.
Material: Glasfaserverstarktes PBT
Flansch
E69-FBA E69-FBA-02
46 dia.
42 20.2+0.1 dia.
l—— 33+0.2 033 30 dia.
Four, R3 N | 4-1 O 3,5 mit Senkung
Y, @ 0 6,5 mit Senkung
20,2 / \ 0 3,5 mit Senkung
@‘/ ( \\ O 6,5 mit Senkung
33+0.15 7@ L 42 i N )
Material SPCC
t=3,2
Material SPCC
o © 4
i 120%
Befestigungsbriden 2 Panel
3xM5
20,2
. D 58+0.2 dia.
| % + ) L 18 g 5 - S —
9
\ l b -?7 o
2xct ] ‘ 20 dia - -
8 3.1 460.1 [—
i L R
(5.1)
120%
Anschlumadglichkeiten
E6B2-CWZ3E E6B2-CWZ6C E6B2-CWZ1X
TTL, LSTTL A A C
CMOS A A C
Sensor Kontroller (S3D8) B A C
Sensor Kontroller (S3D2) A A Cc
Vorwahlzahler H7BR-, V, H7TCR-, V A B C
Vorwahlzahler H7CR-S, —11, H7CL A A C
Drehzahlmesser H7TER A A C
Signalprozessor K3TR-NB B B C
Line Receiver C C A
SYSMAC schnelle Zahlerkarte A A A
Positioniereinheit B B A

Anm.:

A: Direkt anschlieBbar in den meisten Fallen.

B: Direkt anschlieRbar, aber ein zusatzliches Netzteil oder ein Pull-up-Widerstand ist nétig.

C: Nicht anschlieRbar.



E6B2

OMmRON

E6B2

Zubehor (gesondert bestellen)

Zubehor
Kupplung Flansch
E69-C06B (beigelegt) E69-FBA
E69-C68B E69-FBA-02
E69-C610B
Vorsichtsmalinahmen

Wenn Sie den Drehgeber mit Schrauben befestigen, ziehen Sie diese
mitca. 0,5 Nm an. Verwenden Sie keinen Hammer um die Kupplung auf
die Achse zu montieren. Belasten Sie das Kabel nicht zu stark.

Drehgeber

Il

A ul 3 kgf (29.4 N) max.

Montageplatte /
Kabel

Montagevorgang
1. Kupplung auf Achse stecken, aber noch nicht mit Schrauben sichern.

2. Drehgeber befestigen. Dabei beachten, daR die Kupplung
E69-C06B max. 5,5 mm auf die Achse gesteckt wird.

3. Schrauben der Kupplung E69-C06B mit 0,25 Nm festziehen.
4. Signalausgénge und Spannungsversorgung anschlielen.
5. Spannungsversorgung einschalten und Ausgénge uberprufen.

Lebensdauer des Lagers
5
N

Wr
= Ws: o
qé-, 20kt \\ coder W
4 ws:
E 25 kg \ Shaft
[J] i N N
=
=] Ws: 3.0 kg \ \
g 3 AN AN
o? \\ \\ ~
o
— 5 \ \‘
X Ws: 4.0 kg \\ \
() ~ ~
= —
- 1 \\ \\‘
—
- Wr: Radial load
Ws: Thrust load
|

0 T 3 4
Radial Belastung Wr (kgf)

RFD electronic gmbh
An der Kanzel 2
97253 Gaukonigshofen

Beachten Sie folgende Skizze, wenn Sie die Kupplung E69—-CO06B ver-
wenden.

Versatz AE\‘
| — 1 0.2 mm max.
Umlenkung |
S 0.2%
max.
s
Achsialspiel
— 0.05 mm max.
N R

Telefon 09337 /971230
Fax 09337 /9712450
e-mail: info@rfd-electronic.de

Besuchen Sieunsim Internet  www.rfd-electronic.de

Technische Anderungen vorbehalten

CAT.DB.Q85-D1-1, 05.96
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